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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
0OST-00.00
WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST (ST-00.00)
Specyfikacja techniczna ST-00.00 ,,Wymagania ogodlne” odnosi si¢ do wymagan technicznych

dotyczacych wykonania i odbioru robot i obejmuje projekt ,, Rekultywacja, renaturyzacja oraz
utrzymanie zbiornika wodnego w miejscowosci Charzyno”.

1.2. Zakres stosowania OST (ST-00.00)
Ogolna Specyfikacja Techniczna stanowi podstawe opracowania szczegdtowe] specyfikacji

technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

Projektant sporzadzajacy dokumentacj¢ projektowa i odpowiednie szczegotowe specyfikacje
techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych moze wprowadza¢ do niniejszej standardowej
specyfikacji zmiany, uzupekienia lub uscislenia, odpowiednie dla przewidzianych projektem zadania,
obiektu i robdt, uwzgledniajace wymagania Zamawiajacego oraz konkretne warunki realizacji
zadania, obiektu i robdt, ktore sa niezbedne do okreslania ich standardu i jako$ci. Odstgpstwa od




wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach matych
prostych robdt i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktdrych istnieje pewnos¢, ze
podstawowe wymagania bgda spelnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie
doswiadczenia i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres robot objetych OST (ST-00.00)
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako cz¢$§¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych przy

zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie 1.1. Wymagania Ogoélne zawarte w Ogolnej
Specyfikacji Technicznej nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu ze wszystkimi Specyfikacjami
Technicznymi, zawartymi w niniejszej Dokumentacji Przetargowe;.

Specyfikacje techniczne obejmuja swoim zakresem wymagania techniczne dotyczace wykonania
i odbioru robét, ktore zostana wykonane w ramach budowy jw. Zakres robot obejmuje:

— wykonanie bagrowania celem usuni¢cia warstw dennych oraz zakorzenionej roslinnosci w
ramach rekultywacji oraz renaturyzacji przedmiotowego zbiornika oraz nadanie odpowiednich
parametréw technicznych.

— wykonanie zagospodarowania tereny przyleglego elementami matej architektury tj. tawki,
Smietniki, $ciezki itd.

1.4 Okreslenia podstawowe
llekro¢ w OST jest mowa o

1.4.1. obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumiec:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowle stanowiaca calos¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,
c) obiekt matej architektury;

1.4.2. budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktory jest trwale zwiazany z
gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

1.4.3. budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub
obiektem matej architektury, jak: lotniska, drogi, linie kolejowe, mosty, estakady, tunele, sieci
techniczne, wolno stojace maszty antenowe, wolno stojace trwale zwigzane z gruntem urzadzenia
reklamowe, budowle ziemne, obronne (fortyfikacje), ochronne, hydrotechniczne, zbiorniki, wolno
stojace instalacje przemystowe Iub urzadzenia techniczne, oczyszczalnie $ciekéw, sktadowiska
odpadow, stacje uzdatniania wody, konstrukcje oporowe, nadziemne i podziemne przejscia dla
pieszych, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe, cmentarze, pomniki, a takze czgsci budowlane
urzadzen technicznych (kotléw, piecow przemystowych i innych urzadzen) oraz fundamenty pod
maszyny 1 urzadzenia, jako odrgbne pod wzgledem technicznym czg$ci przedmiotow sktadajacych si¢
na catos¢ uzytkowa.

1.4.4. obiekcie malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, a w szczegolnosci:
a) kultu religijnego, jak: kapliczki, krzy4e przydro4ne, figury,
b) posagi, wodotryski i inne obiekty architektury ogrodowe;j,

¢) uzytkowe stuzace rekreacji codziennej i utrzymaniu porzadku, jak: piaskownice, hustawki, drabinki,
$mietniki.



1.4.5. tymczasowym obiekcie budowlanym - nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany
przeznaczony do czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej,
przewidziany do przeniesienia w inne miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie potaczony
trwale z gruntem, jak: strzelnice, kioski, uliczne, pawilony sprzedazy ulicznej i wystawowe,
przykrycia namiotowe i1 powloki pneumatyczne, urzadzenia rozrywkowe, barakowozy, obiekty
kontenerowe.

1.4.6. budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a
takze odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego.

1.4.7. robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

1.4.8. remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowiacych biezacej
konserwacji.

1.4.9. urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwiazane z
obiektem budowlanym zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem,
jak przytacza i urzadzenia instalacyjne, w tym shuzace oczyszczaniu lub gromadzeniu $ciekow, a takze
przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

1.4.10. terenie budowy — nalezy przez to rozumieé przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty
budowlane wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

1.4.11. prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to rozumieé¢
tytut prawny wynikajacy z prawa wlasnosci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa
rzeczowego albo stosunku zobowigzaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot
budowlanych.

1.4.12. pozwoleniu na budowe — nalezy przez to rozumie¢ decyzje administracyjna zezwalajaca na
rozpoczgceie 1 prowadzenie budowy lub wykonywanie robot budowlanych innych niz budowa obiektu
budowlanego.

1.4.13. dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zalaczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoly odbioréw czgSciowych i koncowych, w miare
potrzeby, rysunki i opisy sluzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazkg obmiarow, a w
przypadku realizacji obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.

1.4.14. dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacje budowy z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami
podwykonawczymi.

1.4.15. terenie zamknietym — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktorym mowa w
przepisach prawa geodezyjnego i kartograficznego (Dz. U. z 2005r.nr 240, poz.2027 z pdzniejszymi
zmianam):

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych
podlegltych Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewnetrznych i Administracji oraz
Ministrowi Spraw Zagranicznych,

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu gorniczego.



1.4.16. aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna ocen¢ techniczna wyrobu,
stwierdzajaca jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

1.4.17. wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno-budowlanego
lub organ specjalistycznego nadzoru budowlanego, stosownie do ich wlasciwosci okreslonych w
rozdziale 6.

1.4.18. wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposéb trwaty w obickcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako
zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potaczeniu stanowiacym integralna cato$¢ uzytkowa.

1.4.19. organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okreslone w ustawie z
dnia 15 grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynieréw budownictwa oraz
urbanistéw (Dz. U. Z 2001 r. Nr 5, poz. 42 z pdzniejszymi zm.).

1.4.20. obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisow odrebnych, wprowadzajacych zwiazane z tym obiektem
ograniczenia w zagospodarowaniu tego terenu.

1.4.21. oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwot¢ naleznosci wnoszona przez zobowiazanego za
okreslone ustawa obowiazkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.

1.4.22. drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumie¢ drogg specjalnie
przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdoéw obstugujacych roboty budowlane na czas ich
wykonywania, przewidziana do osunigcia po ich zakonczeniu.

1.4.23. dzienniku budowy — nalezy przez to rozumieé¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ
zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych
oraz zdarzg i okoliczno$ci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

1.4.24. kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawcg robot, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca
ustawowa odpowiedzialnos$¢ za prowadzona budowe.

1.4.25. rejestrze obmiaréow — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowana przez Inspektora nadzoru
ksiazkg z ponumerowanymi stronami, stuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych
robot w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w rejestrze
obmiarow podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru budowlanego.

1.4.26. laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzania niezbgdnych badan i prob zwiazanych z ocena jakosci stosowanych wyrobow
budowlanych oraz rodzajéw prowadzonych robot.

1.4.27. materialach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialty naturalne i wytwarzane jak
réwniez rozne tworzywa i wyroby niezb¢dne do wykonania robdt, zgodnie z dokumentacja projektowa
i specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

1.4.28. odpowiedniej zgodno$ci — nalezy przez to rozumieé¢ zgodno$¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okre§lone — z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.



1.4.29. poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osob¢ prawna lub fizyczna bedaca
autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. rekultywacji — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i
przywrdcenie pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy Iub robdt
budowlanych.

1.4.32. czes$ci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ cze$¢ obiektu budowlanego
zdolna do spetniania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i
przekazania do eksploatacji.

1.4.33. ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i szczegotowych specyfikacjach technicznych.

1.4.34. grupach, klasach, kategoriach robot — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego Stownika
Zamowien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z pdzniejszymi zm.).

1.4.35. inspektorze nadzoru inwestorskiego — osoba posiadajaca odpowiednie wyksztalcenie
techniczne i praktyke zawodowa oraz uprawnienia budowlane, wykonujaca samodzielne funkcje
techniczne w budownictwie, ktorej inwestor powierza nadzor nad budowa obiektu budowlanego.
Reprezentuje on interesy inwestora na budowie i wykonuje biezaca kontrole jakosci 1 ilosci
wykonanych robot, bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robot zakrywanych i zanikajacych,
badaniu i1 odbiorze instalacji oraz urzadzen technicznych, jak rowniez przy odbiorze gotowego
obiektu.

1.4.36. instrukcji technicznej obstugi (eksploatacji) — opracowana przez projektanta lub dostawce
urzadzen technicznych i maszyn, okres$lajaca rodzaje i kolejno$¢ lub wspodlzaleznos¢é czynnosci
obshugi, przegladow i zabiegdw konserwacyjnych, warunkujacych ich efektywne i bezpieczne
uzytkowanie. Instrukcja techniczna obstugi (eksploatacji) jest rowniez skladnikiem dokumentacji
powykonawczej obiektu budowlanego.

1.4.37. istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i
pewnych innych aspektéw interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

1.4.38. normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy
europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z ogdlnymi zasadami dziatania
tych organizacji.

1.4.39. przedmiarze robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegdétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdlowy opis, oraz wskazanie szczegdlowych specyfikacji technicznych wykonania
i odbioru robdt budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot
podstawowych.



1.4.40. robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sa mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilo$ci i wymogow jakoSciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia robot.

1.4.41. Wspolnym Slowniku Zaméwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamowien publicznych. Sktada si¢ ze stownika gtéwnego oraz
stownika uzupemiajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskiej. Zgodnie z
postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodéw CPV do okres$lania przedmiotu
zamoOwienia przez zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Cztonkowskich UE stato si¢ obowiazkowe z
dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo zamowien publicznych przewidzialo obowiazek stosowania
klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja 2004 r.

1.4.42. zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych

postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robdt i administrowania umowa w zakresie okreslonym w
udzielonym pelmomocnictwie (zarzadzajacy realizacja nie jest obecnie prawnie okreSlony w
przepisach).

1.4.43. cieku — woda (rzeki, potoki, strugi) ptynaca stale, okresowo lub chwilowo w korycie
naturalnym badz sztucznym.

1.4.44. urzadzeniu wodnym — budowle i urzadzenia hydrotechniczne, melioracji wodnych, studnie
wiercone i inne ujecia wod podziemnych, ujecia wod powierzchniowych, urzadzenia zabezpieczajace
wody przed zanieczyszczeniem, wyloty urzadzen kanalizacyjnych stuzacych do wprowadzenia
sciekéw do wody lub do ziemi oraz inne urzadzenia stuzace do — korzystania z wod szczegdlnego.
Przepisy ustawy Prawo wodne stosuje si¢ rowniez do tych budowli i urzadzen, ktore moga by¢
przyczyna szkodliwych zmian naturalnych przeptywéw wod lub stanow wod stojacych i wod
podziemnych albo w inny sposdb wywieraé¢ szkodliwy wplyw na gospodarke wodna.

1.4.45. infiltracji — przedostawanie si¢ (przesiakanie) wod powierzchniowych oraz opadowych w glab
gruntu.

1.4.46. spadku — stosunek pionowego do poziomego rzutu dlugosci przewodu, rowu, cieku, etc.

1.4.47. urzadzeniu melioracji podstawowej — do urzadzen melioracji wodnych podstawowych
zalicza si¢ (zgodnie z art.71 Prawa Wodnego)

1) budowle pigtrzace, budowle upustowe oraz obiekty stuzace do ujmowania wod,
2) stopnie wodne, zbiorniki wodne,

3) kanaty, wraz z budowlami zwiazanymi z nimi funkcjonalnie,

4) rurociagi o $rednicy co najmniej 0,6 m,

5) budowle regulacyjne oraz przeciwpowodziowe,

6) stacje pomp, z wyjatkiem stacji wykorzystywanych do nawodnien cisnieniowych

1.4.48. urzadzeniu melioracji szczegolowej — zgodnie z art. 73 prawa wodnego, do urzadzen
melioracji wodnych szczegolowych zalicza sig, shuzace regulacji stosunkow wodnych w celu
polepszenia zdolnos$ci produkcyjnej gleby:



1. rowy wraz z budowlami zwiazanymi z nimi funkcjonalnie,
2. drenowania,

3. rurociagi o $rednicy ponizej 0,6 m,

4. stacje pomp do nawodnien ci$nieniowych,

5. ziemne stawy rybne,

6. groble na obszarach nawadnianych,

7. systemy nawodnien grawitacyjnych i ciSnieniowych,

1.4.49. rowie - jest to sztucznie, r¢cznie lub mechanicznie wykonane, podtuzne zaglebienie w ziemi
shuzace do zbierania nadmierne;j ilosci wody i odprowadzania jej do odbiornika.

1.4.50. ciagu komunikacyjnym — wydzielony w terenie pas z umocnionym podtozem stuzacy do
komunikacji pieszej czy tez jezdne;.

1.4.51. przeszkodzie naturalnej — element Srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.52. przeszkodzie sztucznej — dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja

projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, poda lokalizacje 1
wspotrzedne punktow gltownych obiektu oraz reperow, przekaze dziennik budowy oraz dwa
egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty pomiarowe Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa ma zawieraé opis, cze$¢ graficzna, obliczenia i dokumenty,
zgodne z wykazem podanym w szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na
dokumentacj¢ projektowa:

- dostarczona przez Zamawiajacego,
- sporzadzona przez Wykonawce.

a) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykonawce



Jezeli w trakcie wykonywania Robét okaze sie¢ koniecznym uzupelnienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace dokumenty na wiasny koszt oraz
przedstawi je do zatwierdzenia.

b) Dokumentacja Powykonawcza

Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej winien opracowa¢ dokumentacje powykonawcza catosci
wykonanych Robo6t, w tym rowniez:

— dokumentacj¢ geodezyjna (+ szkice polowe),
— instrukcje obslugi i konserwacji na tyle szczegdtowe, aby umozliwialy
Zamawiajacemu obstuge, konserwacje, regulacje i naprawy danej czgsci Robot.
Dokumentacja powykonawcza powinna zawiera¢ wszystkie zmiany w stosunku do projektu wynikte
w trakcie realizacji robot.

1.5.3. Zgodnosé robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowia zalaczniki do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowiazuje kolejno$¢ ich waznosci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”. Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ btedow Iub
opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomic
Inspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku stwierdzenia
ewentualnych rozbieznos$ci podane na rysunku wielkosci liczbowe wymiarow sa wazniejsze od
odczytu ze skali rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy maja by¢ zgodne z
dokumentacja projektowa i ST. Wielkosci okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda
uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego
przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
zgodnos$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji. W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonane roboty nie bgda zgodne
z dokumentacja projektowa lub ST i maja wplyw na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to
takie materialy zostana zastapione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa terenu Budowy oraz
Robot w okresie trwania realizacji az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot. Wykonawca
stworzy warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych czynnosci zwiazane z budowa i
nienaruszalno$¢ ich mienia, a takze =zabezpieczy Teren Budowy przed dostgpem 0s6b
nieupowaznionych.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca wykona drogi objazdowe, dostarczy, zainstaluje oraz
bedzie obshugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w tym: ogrodzenia, porgcze,
barierki, o$wietlenie, sygnaly i1 znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robdt, wygody spolecznosci, itp. zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pieszych i
samochodoéw Wykonawca zapewni rowniez odpowiednia i stala widocznos$¢ (zarowno w porze dnia i
nocy) dla tych barierek i znakow, dla ktorych jest to niezbgdne jesli chodzi o bezpieczenstwo.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony
W ceng umowna.

Tablice informacyjne

Wykonawca dostarczy i zamontuje na terenie budowy tablice informacyjne o prowadzonych robotach,
zgodne z przepisami polskiego prawa budowlanego oraz wytycznymi w tym zakresie

Inne obowigzki wykonawcy po przejeciu placu budowy

Przed rozpoczeciem robot Wykonawca jest zobowiazany do pisemnego powiadomienia wszystkich
zainteresowanych stron (wlascicieli lub administratorow terenow, wiascicieli urzadzen, inne jednostki
zgodnie z uzgodnieniami dokumentacji projektowej) o terminie rozpoczgcia prac oraz o
przewidywanym terminie zakonczenia.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1
sa uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

W czasie prowadzenia robot Wykonawca ma obowiazek stosowaé wszelkie przepisy dotyczace
ochrony $rodowiska naturalnego

Wykonawca powinien zapewni¢, ze zadna substancja, $§mieci czy zanieczyszczone plyny nie beda
sktadowane czy odprowadzane do srodowiska stosujac si¢ odpowiednio do ustawy o odpadach (Dz. U.
nr 62 z 2001r. poz. 628 wraz z pdzniejszymi zmianami).

W okresie trwania budowy i wykonczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) stosowac sie do przepiséw i norm dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie i wokdt Terenu
Budowy oraz unikaé szkody i niedogodnosci w stosunku do oséb lub mienia publicznego tj.
zanieczyszczenie, hatas powstatych przy réznych metodach wykonawstwa.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

— Lokalizacj¢ =zaplecza, warsztatow, magazynow, skladowisk, wykopow 1 drog
dojazdowych,

— Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow
wodnych pylami lub substancjami toksycznymi, zanieczyszczeniem powietrza pytami
i gazami, mozliwos$cia powstania pozaru.

— Przy prowadzeniu robot w poblizu drzew i krzewow przestrzeganie zasad zawartych
w ustawie Prawo ochrony $rodowiska wraz z pdzniejszymi zmianami (Dz. U. nr 62 z
2001r. poz. 627).

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej zgodnie z:

— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej wraz z pdzniejszymi
zmianami,

— Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 7 czerwca 2010r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektoéw budowlanych i terenéw (Dz.U. z
2010 r. Nr 109 poz. 719 wraz z pdzniejszymi zmianami),
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- Rozporzadzeniem Ministra Spraw Wewnegtrznych z dnia 16 czerwca 2003 r.. w sprawie
zakresu, trybu i zasad uzgodnienia projektu budowlanego pod wzgledem ochrony
przeciwpozarowej (Dz. U. z 2003 r. Nr 121 poz. 1137 raz z pdzniejszymi zmianami).

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy w pomieszczeniach produkcyjnych, biurowych, mieszkalnych imagazynach oraz
w maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalne powinny by¢ przechowywane zgodnie z przepisami
przeciwpozarowymi oraz z dala od oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie straty
spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

W szczegdlno$ci zabrania sig:

— Rozniecania ognia w odlegtosci 100 m od granicy lasu (z wylaczeniem miejsc wyznaczonych
przez Zarzadce lasow),
— Palenia tytoniu z wylaczeniem miejsc do tego wyznaczonych.
Wszystkie Roboty zwiazane z uzyciem otwartego ognia sg mozliwe po warunkiem:

— Usunigcia wokot obiektu materiatow palnych,
— Palenie ognia nie moze by¢ wykonywane w odlegtosci blizszej niz 6 m od stojacych
drzew, a wysoko$¢ ptomienia nie moze przekraczaé 2m,
— Posiadania sprzetu do gaszenia pozaréw (gasnica pianowa, 2 szpadle).
1.5.7. Ochrona wlasnoS$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy. Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie
rezerwg czasowq dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia
instalacji 1 urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomi¢ Zamawiajacego 1 wtadze lokalne
0 zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Zamawiajacego i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat
dostarczajac  wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sig bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$ przy transporcie gruntu,
materialow 1 wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wtadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposdb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie osiowe nie
beda dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment budowy w obrgbie terenu budowy i wykonawca
bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegodlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
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wymagan sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprze¢t i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0sob
zatrudnionych na budowie. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

1.5.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej
i samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bgdzie w pelni odpowiedzialny
za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Np. rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z dn. 19.03.2003 r. Nr 47, poz. 401) oraz Ministra Pracy i
Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. w sprawie ogdlnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny
pracy (Dz. U. Nr 169 poz. 1650). Wykonawca bgdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w petni
odpowiedzialny za wypeklnienie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw do elementéw konstrukcyjnych
Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegétowe informacje dotyczace, zamawiania lub

wydobywania materialow i odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Wykonawca zobowiazany jest do
prowadzenia ciaglych badan okreslonych w ST w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczalnego zrédla speilniaja wymagania ST w czasie postepu robot. Pozostale materialy
budowlane powinny spelnia¢ wymagania jakoSciowe okreslone Polskimi Normami, aprobatami
technicznymi, o ktérych mowa w Szczegdétowych Specyfikacjach Technicznych.

2.2. Pozyskiwanie masowych materialow pochodzenia miejscowego
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wladz na pozyskanie

materialow z jakichkolwiek zt6z miejscowych, wlaczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego
1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem
cksploatacji ztoza. Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inspektorowi nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zloza. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym:
optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materialdéw do robot,
chyba Ze postanowienia ogdlne lub szczegdlowe warunkow umowy stanowia inaczej. Humus i
nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopoéw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda
formowane w haldy i wykorzystywane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad
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odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru. Eksploatacja zrodet materialow
bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3.  Materialy nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakoSciowym zostang przez Wykonawceg wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w
ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sig z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materialow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do

roboét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wlasciwosé do robot i
byty dostgpne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materiatow beda
zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.

2.5. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ zastosowania roznych rodzajow

materialow do wykonywania poszczegdlnych elementow robot Wykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materialu nie moze by¢ p6zniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i iloSci wskazaniom
zawartym w ST, programie zapewnienia jakoSci lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym
przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy Iub wynajety do
wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Bedzie spetiat normy
ochrony srodowiska i przepisy dotyczace jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji
Inspektora nadzoru, nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wplyna

niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot 1 wiasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Specyfikacji Technicznej i dokumentacji projektowej w terminie przewidzianym Kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow o ruchu
drogowym. Wykonawca begdzie na wiasny koszt utrzymywaé w czysto$ci drogi publiczne oraz
dojazdy do Placu Budowy.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa.
Srodki transportowe powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie parametrow
charakteryzujacych pojazdy, w szczegolnosci w odniesieniu do gabarytdw i obcigzenia na oS.
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Jakiekolwick skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkow obciazaja Wykonawce.

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obciazenia na o$§ przy transporcie
materialow 1 wyposazenia na i z terenu Robot. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obciazenie
osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie Placu Budowy.
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich Robot w ten sposob uszkodzonych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Przed rozpocz¢ciem robot wykonawca opracuje:
- projekt zagospodarowania placu budowy, ktory powinien sktadac si¢ z czeSci opisowe;j i graficznej,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan bioz),
- projekt organizacji budowy,

- projekt technologii i organizacji montazu (dla obiektow prefabrykowanych lub elementow
konstrukcyjnych o wigkszych gabarytach lub masie).

5.2. Wykonawca jest odpowiedzialny za:
prowadzenie robot zgodnie z umowa lub kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i

wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ, projektu
projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

5.2.1. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za pelna obstuge geodezyjna przy wykonywaniu
wszystkich elementow robot okreslonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych na pi$mie
przez Inspektora nadzoru.

5.2.2. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wykonywaniu robdt zostana, je$li wymagac¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawcg na wlasny koszt.

5.2.3. Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow
robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

5.2.4. Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robét beda wykonywane przez
Wykonawce nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robo6t w takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakoSci
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez

Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci (PZJ), w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST.

Program zapewnienia jako$ci winien zawierac:
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- organizacje wykonania robdt, w tym termin i spos6b prowadzenia robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,

- wykaz osob odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,

- system (sposob i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardéw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, a takze
wyciaganych wnioskoéw 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i
formg przekazywania tych informacji Inspektorowi nadzoru,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje 1 1lo$¢ srodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob i procedur¢ pomiarow i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegolnych elementéw robot.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrolg jako$ci robot i stosowanych materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatlow oraz robot z czgstotliwoscia
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sa okreslone w ST.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych Wykonawcy w
celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze
moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot
badanych materiatéw 1 dopusci je do uzytku dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materialow. Wszystkie
koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdéw i robot ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,

opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym
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prawdopodobienstwem wytypowane do badan. Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwosé
udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadzac
dodatkowe badania tych materiatow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane
materialy nie zostana przez Wykonawce usunig¢te lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez
Wykonawcg 1 zatwierdzone przez Inspektora nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy

normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub
badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.
Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pisSmie ich wyniki do akceptacji
Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak

najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki
badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru
Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania

kontroli, pobierania probek i badania materiatéw u zrodta ich wytwarzania. Do umozliwienia jemu
kontroli zapewniona begdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materialow. Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez
Wykonawecg, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatoéw i1 robot z wymaganiami ST na podstawie wynikdw
badan dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze
raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢
wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatdw i robot z dokumentacja
projektowa i ST. W takim przypadku, catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te wyroby i materialy, ktore:

1. posiadaja certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych
przepisoéw i informacji o ich istnieniu zgodnie z rozporzadzeniem MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. posiadaja deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
a) Polska Norma lub
b) aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli

nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt. 1 i ktore spelniaja wymogi ST.
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3. znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U.
98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda ich partia
dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzgdowym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku
budowy. Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy beda czytelne, dokonane
trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone
do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zatacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— dateg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,
— uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonogramow
robot,
— terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,
— uwagi 1 polecenia Inspektora nadzoru,
— daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
— zgloszenia 1 daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg$ciowych i
ostatecznych odbiorow robot,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem kto je przeprowadzat,
— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem kto je przeprowadzal,
— inneistotne informacje o przebiegu robat.
Propozycje, uwagi 1 wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si¢. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis
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projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

6.8.2. Ksiazka obmiarow

Ksiazka obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ sukcesywnie w jednostkach
przyjetych w kosztorysie lub w ST.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o
jakos$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot.
Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig¢, oprocz wymienionych w punktach 1)-3), nastgpujace
dokumenty:

a) pozwolenie na budowg,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi,
d) protokoty odbioru robot,

¢) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.
6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla
Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru Robot
Obmiar Robdt bedzie okre§la¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja

Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub
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gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich Robot. Bledne dane zostana poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.
Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej
ptatnos$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez
Wykonawcg i Inspektora nadzoru.

7.2.  Zasady okreslania ilosci Robot i materialow
Dhugosci i1 odleglosci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j. Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robdt nie wymagaja tego
inaczej, objetosci beda wyliczone w m® jako dhugos¢ pomnozona przez $redni przekroj. Ilosci, ktore
maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach Iub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3.  Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy
Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane

przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce.
Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagiizasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom

Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a

takze w przypadku wystgpowania dluzszej przerwy w Robotach. Obmiar Robét zanikajacych
przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane
W sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku
miejsca szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do Rejestru Obmiarow, ktorego
wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi instalacji i urzadzen technicznych,

¢) odbiorowi czesciowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

¢) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

19



f) odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie okresu gwarancji.

8.2.  Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie jakos$ci wykonywanych
robot oraz ilosci tych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu. Odbiér robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot. Odbioru tego dokonuje
Inspektor nadzoru. Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jakos$¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia
Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST 1 uprzednimi
ustaleniami.

8.3.  Odbior czesciowy
Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czgsci robot. Odbioru czg$ciowego
robot dokonuje si¢ dla zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny (koncowy)
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do zakresu
(ilosci) oraz jakosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy. Odbior ostateczny robdt nastapi w
terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inspektora nadzoru
zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego
rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci wykonania robdt z
dokumentacja projektowa i ST. W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacja
ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz odbioréw
czesciowych, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot poprawkowych. W
przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupeliajacych w
poszczegdlnych elementach konstrukcyjnych i wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢
wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej
dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu, komisja oceni pomniejszong wartos¢ wykonywanych robot w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)
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Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany
przygotowac nastgpujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ powykonawcza, tj. dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w
toku wykonania robdt oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéow umowy i ew. uzupetniajace lub
zamienne),

3. protokotly odbiorow robdt ulegajacych zakryciu i zanikajacych,
4. protokoty odbioréw cze$ciowych,

5. recepty i ustalenia technologiczne,

6. dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),

7. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i1 programem
zapewnienia jakosci (PZ)),

8. deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z ST i programem zabezpieczenia jakosci (PZJ),

9. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii telefoniczne;j,
energetycznej, gazowej, o§wietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlascicielom
urzadzen,

10. geodezyjna inwentaryzacje powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
11. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupelniajace beda zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot
poprawkowych i robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5.  Odbior pogwarancyjny po uplywie okresu r¢kojmi i gwarancji
Odbioér pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robot
zwiazanych z osunigciem wad, ktore ujawnia si¢ w okresie r¢kojmi 1 gwarancji gwarancyjnym i
rekojmi. Odbior po uptywie okresu rekojmi i gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie
oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa

ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartosé (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglgdnia¢ wszystkie
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czynnos$ci, wymagania 1 badania skladajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowacé:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych Materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na Teren Budowy,

- wartos$¢ pracy Sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,

- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikacji Technicznej
Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkow Kontraktu i Wymagan Ogoélnych zawartych

w Specyfikacji Technicznej obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a
nie wyszczegoOlnione w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.3.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzoru i odpowiedzialnymi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi nadzoru
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

(c) oplaty/dzierzawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, krawegznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

(f) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.
9.3.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i Swiatet,

(b) utrzymanie plynno$ci ruchu publicznego.
9.3.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
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9.3.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdow i organizacji ruchu ponosi
Wykonawca.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Pozycje Specyfikacji Technicznych odnosza si¢ do Polskich Norm (PN), norm europejskich (EN),
przepisow branzowych oraz instrukcji. Powinny one by¢ traktowane jako nieodtaczna czgs¢ i
stosowane lacznie ze Specyfikacja Techniczna i Dokumentacja Projektowa. Zastosowanie powinno
mie¢ ostatnie wydanie Norm (datowane nie pdzniej niz 30 dni przed data zlozenia ofert), chyba ze
okreslono inaczej. Roboty winny by¢ wykonane z zachowaniem bezpieczenstwa, w Scistej zgodnosci z
Polskimi Normami lub odpowiednikami Norm Europejskich do pewnego stopnia przyjetego przez
Polskie ustawodawstwo.

Wykonawca zobowiazany jest stosowac si¢ do innych wiazacych norm zwiazanych z realizacja Robot
w ramach Kontraktu oraz zastosowac si¢ do przepisoOw tych norm na tych samych warunkach co do
innych wymagan zawartych w Specyfikacji Technicznej.

Przyjmuje sig, ze Wykonawca jest w petni zaznajomiony z zawartoscia i wymogami tych norm.

Wykonawca jest zobowiazany do zapoznania si¢ z Prawem Polskim i innymi przepisami witadz
centralnych 1 lokalnych oraz z przepisami statutowymi i wytycznymi, ktore sa w jakikolwiek sposdb
powiazane z Robotami. Wykonawca bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tego prawa,
przepisow, zasad 1 wytycznych w trakcie realizacji Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegatl prawa do patentow i bedzie w pelni odpowiedzialny za spetnianie
wszelkich wymagan prawnych w stosunku do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod oraz
stale bedzie informowal Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie pozwolen i
innych stosownych dokumentow.

10.1. Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pdézniejszymi zm.).
— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o0 ochronie przeciwpo4arowej (jednolity tekst Dz. U. z
2002 r. Nr 147 , poz. 1229).
— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z
pozniejszymi zm.).
— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z
pozniejszymi zm.).
— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004
r. Nr 204, poz. 2086).
10.2. Rozporzadzenia
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr
209, poz. 1779).
— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. — w sprawie okre$lenia
polskich jednostek organizacyjnych upowadnionych do wydawania europejskich aprobat
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technicznych, zakresu i formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U.
Nr 209, poz. 1780).

Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzes$nia 1997 r. — w sprawie
ogolnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
(Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. — w sprawie szczegdtowego
zakresu 1 formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru
rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. — w sprawie sposobow
deklarowania wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym
(Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. — zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogloszenia zamawiajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
Nr 198, poz. 2042). 10.3. Inne dokumenty i instrukcje

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, (tom I, II, III, IV,
V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003.

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-00.01

WYZNACZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP

1.1.  Przedmiot ST (SST-00.01)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia lokalizacji

1 punktow wysokosciowych w zwiazku z realizacja przedsigwziecia ,, Rekultywacja, renaturyzacja

oraz utrzymanie zbiornika wodnego w miejscowosci Charzyno”.

1.2.  Zakres stosowania SST (ST-00.01)

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych SST (ST-00.01)
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowia wytyczne prowadzenia robot dotyczacych
wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych w zwiazku z realizacja przedsiewzigcia jak w punkcie
1.1 i obejmujg roboty pomiarowe sytuacyjno-wysokosciowe.

W zakres robot pomiarowych, zwiazanych z wyznaczeniem tras i osi oraz punktow wysokosciowych
wchodza:

- wyznaczenie sytuacyjne 1 wysoko$ciowe punktow gtownych, osi trasy i punktow
wysoko$ciowych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

- wyznaczenie miejsc lokalizacji pomostow oraz obiektow matlej architektury

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych.

1.4. OKkreslenia podstawowe
Punkty gtowne trasy - punkty zatlamania osi ciagu komunikacyjnego, punkty kierunkowe oraz

poczatkowy i koncowy punkt trasy. Pozostale okres§lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w Specyfikacji Technicznej ST.00.00
“Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ robot z Dokumentacja

Projektowa i ST.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. “Wymagania
Ogolne".

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczaniu roboczych punktéw wysokosciowych

wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej sa:

o Paliki drewniane o $rednicy 15-20 c¢m i dlugosci 1,5-1,7 m oraz o s$rednicy 5-8 cm i
dtugosci 0,3 m,
o Stupki betonowe o dtugosci 0,5 m i1 przekroju prostokatnym.

3. SPRZET
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. “Wymagania

Ogolne".

Roboty zwiazane 2z oznaczaniem gldwnych elementéw trasy oraz roboczych punktow
wysokosciowych beda wykonywane rgcznie. Roboty pomiarowe zwigzane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysoko$ciowym powyzszych elementéw trasy wykonywane beda specjalistycznym
sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robot (teodolity lub tachimetry, niwelatory,
dalmierze, tyczki, taty, taSmy stalowe). Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtdownych
powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
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Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. “Wymagania
Ogolne".

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ dostarczane przy uzyciu jakiegokolwiek
srodka transportu z zachowaniem przepiséw drogowych i BHP.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robaét

Ogolne warunki wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. “Wymagania
Ogolne".

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGIK.
Wykonawca zobowiazany jest wytyczyC i1 zastabilizowaé w terenie punkty gltowne osi trasy oraz
punkty wysoko$ciowe (repery robocze).

Przyjecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Zamawiajacego. W oparciu o materiaty
dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary
geodezyjne niezbedne do szczegotowego wytyczenia Robot.

5.2.  Wyznaczenie punktow na osi
Tyczenie robot nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa przy wykorzystaniu sieci

poligonizacji panstwowej 1 innej osnowy geodezyjnej okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.
Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesunig¢te wigcej niz 5 cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktow na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do
rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

5.3.  Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych
Punkty wysokoSciowe nalezy wyznacza¢ w punktach charakterystycznych okreslonych

w dokumentacji projektowej, a takze obok kazdego projektowanego obiektu.

Punkty wysoko$ciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich
okresla¢ z doktadnoscia do 0,5 cm.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:

« wyznaczenie krawedzi wykopow,

» wyznaczenie rzednych pomostow oraz obiektow matej architektury,

e Wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych wykopow w przekrojach poprzecznych.
Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego wykonania robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. “Wymagania Ogolne”.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiazanych z odtwarzaniem trasy i punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastgpujacych zasad:
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o 0§ nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie
oraz co najmniej co 200 m na prostych,

o robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dlugosci
budowanego odcinka.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 mb

(metr biezacy) trasy.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru prac podano w Specyfikacji Technicznej ST-00.00. “Wymagania Ogdlne”.

Odbior robdt zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokolu kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Zamawiajacemu.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ptatnos¢ za 1 mb (metr biezacy) nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i1 dziennikow pomiaréw

geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:

- dostarczenie materialdéw pomocniczych,

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnych osi trasy,

- uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii

(GUKIK), Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2.  Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1.  Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-00.02
WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST (SST-00.02)
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru nasypow w zwiazku z realizacja przedsiewzigcia ,, Rekultywacja, renaturyzacja
oraz utrzymanie zbiornika wodnego w miejscowosci Charzyno”.

1.2 Zakres stosowania ST (SST-00.02)
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST (SST-00.02)
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych zwiazanych z

renaturyzacja przedmiotowego zbiornika i obejmuja wykonanie nasypow.

1.4 Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w ST-00.00. ,,Wymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodno$é z

dokumentacja Projektowa, SST oraz z poleceniami Inspektora nadzoru. Ogolne wymagania dotyczace
robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 1.5.

2 MATERIALY (GRUNTY)

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace materiatu okreslono w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt.

2. Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypoéw. Grunty przydatne do budowy nasypéw moga byc
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowia nadmiar objgtosci robot ziemnych 1 za
zezwoleniem Inspektora nadzoru.

2.2 Grunty i materialy do nasypow
Nalezy wykorzysta¢ grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw. Grunty i materialy dopuszczone
do budowy nasypoéw powinny spetnia¢ wymagania okres§lone w PN B 12095 oraz w Dokumentacji
Projektowe;.

3 SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w ST-00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 3.

Orientacyjne dane przy doborze sprzetu zageszczajacego dla gruntu niespoistego.

Grunt niespoisty - piasek,
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Dziatanie Rodzaj zwir, pospotka

grubos¢ liczba
sprzetu sprzgtu . .
warstwy w cm | przejazdow
Ptyty wibracyjne:
Dynamiczne -lekkie 2040 5-8
- cigzkie 30-60 4-6

Walec statyczny

Statyczne | clagniony, ogumiony 30 - 60 4-6
6-10T
Ciagnik gasienicowy
Statyczne LOOKM 30-60 4-6

4 TRANSPORT
Wymagania i ustalenia dotyczace transportu podano w ST-00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 4.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania robdt
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 5.

5.2 Wykonanie nasypow

5.2.1. Przygotowania podloza w obre¢bie podstawy nasypu

Przed przystapieniem do budowy nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze.

5.2.2. Zageszczenie gruntow w podlozu nasypow

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik/stopien zageszczenia gruntdw rodzimych, zalegajacych
w gornej strefie podloza nasypu, do glebokosci 0,5 metra od powierzchni terenu. Jezeli warto$é
zaggszcezenia jest mniejsza niz okreslona w tablicy 1, Wykonawca powinien dogesci¢ podtoze tak, aby
powyzsze wymaganie zostalo spelnione. Jezeli wartosci zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga
by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszczanie podloza, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia
gruntu podtoza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika/stopnia zaggszczenia.

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika/stopnia zageszczenia dla podtoza nasypow do glebokosci
0,5 m od powierzchni terenu

Lokalizacja nasypu Minimalna warto$¢ Is (Ip) dla:

Nasypy przy skarpach zbiornika 0,92 (0,50)
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Nasypy przy odtworzeniu wyspy 0,98 (0,35-0,55)

5.2.3. Wyboér gruntéw i materialow do wykonania nasypow

Wybdr gruntéw i materiatdw do wykonania nasypdéw powinien by¢ dokonany z uwzglednieniem zasad
podanych w punkcie 2.

5.3 Zasady wykonania nasypow
5.3.1. Ogolne zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podluznego, ktore
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzglednieniem ewentualnych zmian wprowadzonych
zawczasu przez Inspektora Nadzoru. W celu zapewnienia stateczno$ci nasypu i jego rOwnomiernego
osiadania nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad:

a) Nasypy nalezy wykonywa¢ metoda warstwowa, z gruntow przydatnych do budowy nasypow.
Nasypy powinny by¢ wznoszone rownomiernie na catej szerokosci.

b) Grubos$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zalezno$ci od
rodzaju gruntu i sprzetu uzywanego do zageszczania. Przystapienie do wbudowania kolejne;j
warstwy nasypu moze nastapi¢ dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru
prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

¢) Warstwy gruntu przepuszczalnego nalezy wbudowywac poziomo. Kiedy nasyp jest budowany
w terenie ptaskim spadek powinien by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu
spadek powinien by¢ jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztattowanie powierzchni
warstwy powinno uniemozliwia¢ lokalne gromadzenie si¢ wody.

d) Jezeli w okresie zimowym nastgpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gorna powierzchnia
jest wykonana z gruntu spoistego, to jej spadki poprzeczne powinny by¢ uksztattowane ku
srodkowi nasypu, a woda odprowadzona poza nasyp z zastosowaniem S$cieku. Takie
uksztattowanie gornej powierzchni gruntu spoistego zapobiega powstaniu potencjalnych
powierzchni poslizgu w gruncie tworzacym nasyp.

e) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinien by¢ bezzwtocznie wbudowany w nasyp.
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego
zabezpieczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.2. Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypdw nalezy przerwaé, jezeli wilgotnosé gruntu przekracza wartos$¢ dopuszczalng,
to znaczy jest wieksza od wilgotnosci optymalnej o wiecej niz wartos¢ tolerancji wg p. 5.4.3. Na
warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nie wolno uktada¢ nastepnej warstwy gruntu. Osuszenie
mozna przeprowadzi¢ w sposéb mechaniczny lub chemiczny, poprzez wymieszanie z wapnem
palonym albo hydratyzowanym. W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernym zawilgoceniem,
poszczegdlne jego warstwy oraz korona nasypu po zakonczeniu robét ziemnych powinny byé réwne i
mie¢ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, wedtug p. 5.3.1, poz. c). W okresie
deszczowym nie nalezy pozostawiaé nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego. Jezeli warstwa
gruntu niezageszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca nie jest w stanie osuszy¢ jej i zagescic
w czasie zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru, to moze on nakazaé¢ Wykonawcy usuniecie
wadliwej warstwy.
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5.3.3. Wykonywanie nasypéw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypoéw w temperaturze, przy ktorej nie jest mozliwe osiagnigcie
w nasypie wymaganego wskaznika/stopnia zaggszczenia gruntow. Nie dopuszcza si¢ wbudowania w
nasyp gruntéw zamarznigtych lub gruntow przemieszanych ze $niegiem lub lodem. W czasie duzych
opadow $niegu wykonywanie nasypow powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem prac nalezy
usuna¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu. Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu zamarzla,
to nie nalezy jej przed rozmarzni¢ciem zageszczaé ani uktadac na niej nastgpnych warstw.

5.4 Zageszczenie gruntu
5.4.1. Ogélne zasady zageszczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu, powinna by¢ zaggszczona z zastosowaniem
sprzetu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystgpujacych warunkow. Roztozone warstwy
gruntu nalezy zaggszcza¢ od krawegdzi nasypu w kierunku jego $rodka.

5.4.2. Grubo$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy zaggszczonego gruntu oraz liczbe przej$¢ maszyny zaggszczajacej zaleca sig
okresli¢ doswiadczalnie dla kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny. Orientacyjne wartosci, dotyczace
grubosci warstw réznych gruntow oraz liczby przejazdéw roznych maszyn do zageszczania podano w
punkcie 3.

5.4.3. Wilgotno$¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zageszczania powinna byc¢ réwna wilgotnosci optymalnej, z tolerancjg 2
% jej wartosci. Jezeli wilgotno$¢ naturalna gruntu jest nizsza od wilgotnosci optymalnej z tolerancja
jej wartosci, to wilgotnosé gruntu nalezy zwiekszy¢ przez dodanie wody. Jezeli wilgotnos$¢ gruntu jest
wyzsza od wilgotnosci optymalnej z tolerancjg jej wartosci, grunt nalezy osuszy¢ w sposéb
mechaniczny lub chemiczny, ewentualnie wykona¢ drenaz z warstwy gruntu przepuszczalnego.
Sposdb osuszenia przewilgoconego gruntu powinien by¢é zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

5.4.4. Wymagania dotyczace zageszczania

W zalezno$ci od rodzaju gruntu, zaggszczenie warstwy nalezy okre$laé za pomoca oznaczenia
wskaznika zageszczenia lub stopnia zageszczenia. Wskaznik/stopien zaggszczenia gruntow w
nasypach powinien na calej szerokosci korpusu spetnia¢ wymagania podane w tablicy 1. Jezeli
badania kontrolne wykaza, ze zaggszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien
spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotno$ci optymalnej i powtdrnie zagescié. Jezeli
powtorne zaggszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika/stopnia zaggszczenia,
Wykonawca powinien usunaé warstwe i wbudowa¢ nowy material, o ile Inspektor nadzoru nie
zezwoli na ponowienie proby prawidtowego zaggszczenia warstwy.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét.
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Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 6.

6.2 Sprawdzenie jakoSci wykonania robét

6.2.1. Rodzaje badan i pomiaréw.

Sprawdzenie jako$ci wykonania nasypoéw polega na kontrolowaniu zgodnoSci z wymaganiami
okreslonymi w p. 2, 3 oraz 5 niniejszej specyfikacji i w dokumentacji projektowej. Szczegdlna uwagg
nalezy zwroci¢ na:

a) badania prawidtowosci wykonania poszczegolnych warstw nasypu,
b) badania zaggszczenia nasypu,
c) pomiary ksztattu nasypu.

6.2.2. Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdélnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu polegaja na
sprawdzeniu:

a) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zaggszczaniu; badania nalezy przeprowadzié
nie rzadziej niz jeden raz na 100 m* warstwy,

b) przestrzegania ograniczen okreslonych w p. 5.3.2 i 5.3.3, dotyczacych wbudowania
gruntéw w okresie deszczow i mrozow.

c)

6.2.3. Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podloza nasypu

Sprawdzenie zageszczenia nasypu oraz podtoza nasypu polega na skontrolowaniu zgodnosci warto$ci
zaggszezenia z warto$ciami okreslonymi w p. 5.2.2 1 p. 5.4.4. Zaggszczenie kazdej warstwy nalezy
kontrolowaé nie rzadziej niz jeden raz w trzech punktach na 100 m’ warstwy Wyniki kontroli
zaggszcezenia robot Wykonawca powinien wpisywac¢ do dokumentow laboratoryjnych. Prawidtowosé
zaggszczenia konkretnej warstwy nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez
Inspektora nadzoru wpisem w dzienniku budowy.

6.2.4. Pomiary ksztaltu nasypu
Pomiary ksztattu nasypu obejmuja kontrolg:

— prawidlowos$ci wykonania skarp,

— ksztattu korony nasypu.
Sprawdzenie prawidtowosci wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami
dotyczacymi pochylen i doktadnosci wykonania skarp. Rdéznica w stosunku do projektowanych
rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé¢ + 1 cm i -3 cm. Pochylenie skarp nie powinno réznic¢
sie od projektowanego o wiecej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna
gtebokos$¢ nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tatg 3-
metrowa, albo powinny byé spetnione inne wymagania dotyczace réwnosci, wynikajgce ze sposobu
umocnienia powierzchni.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
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Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w Ogélnej ST-00.00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m’ (metr sze$cienny).

Objetos¢ nasypow bedzie ustalona w metrach szesciennych na podstawie obliczen z przekrojow
poprzecznych, w oparciu o poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po usuni¢ciu warstw gruntow
nieprzydatnych.

8 ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru podano w ST-00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

9 PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ za 1 m’ nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jakosci robét w oparciu o wyniki
pomiardw i badan laboratoryjnych. Cena wykonania 1 m® nasypow obejmuje:

— prace pomiarowe,

— wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

— zaggszczenie gruntu,

— profilowanie powierzchni nasypu i skarp,

— wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, a nastgpnie ich rozebranie,

przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
— PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia, symbole literowe i jednostki miary.

— PN-B-12095:1997 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i badania przy

odbiorze.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-00.03
WYKONANIE WYKOPOW
1.WSTEP

1.2 Przedmiot ST (SST-00.03)
Przedmiotem niniejszej Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru wykopow w zwiazku z realizacja przedsiewzigcia ,, Rekultywacja, renaturyzacja
oraz utrzymanie zbiornika wodnego w miejscowosci Charzyno”.

1.2 Zakres stosowania ST (SST-00.03)
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i

realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST (SST-00.03)
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wykonanie wykopow W ramach robdét ziemnych
zwigzanych z renaturyzacjg przedmiotowego zbiornika.

1.4 Okreslenia podstawowe
Podstawowe okreslenia zostaly podane w ST-00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z

Dokumentacja Projektowa, SST oraz z poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoélne wymagania dotyczace
rob6t podano w ST-00.00. ,,Wymagania Og6lne” pkt. 1.5.

2 MATERIALY (GRUNTY)

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace materiatu okreslono w ST-00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt.
2. Wykopy beda prowadzone w gruntach wystgpujacych w korycie i na skarpach cieku oraz zbiornika
wodnego.

3 SPRZET

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w Ogodlnej ST-00.00. ,,Wymagania
Ogolne” pkt. 3. Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t powinien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacego sprzetu:

— koparek,

— spycharek lemieszowych,

— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
Wykonawca powinien dysponowaé sprzg¢tem pozwalajacym na prowadzenie prac wydobywania
urobku spod wody. Wykonawca musi dysponowaé odpowiednim sprzetem, ktdry pozwoli na
prowadzenie prac w czaszy zbiornika (poziom wody do 1,0 m glebokosci) bez wykonywania
dodatkowych umocnien w dnie np.: materace drewniane i pobor gruntu spod wody.

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w ST-00.00. ,, Wymagania Ogdlne” pkt.

4. Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogdéw
bezpieczeristwa. Srodki transportowe poruszajace sie po drogach powinny spetnia¢ odpowiednie
wymagania w zakresie parametrow charakteryzujgcych pojazdy, w szczegdlnosci w odniesieniu do
gabarytow i obcigzenia na o0$. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajace z
niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw obcigzajg Wykonawce. Zwiekszenie odlegtosci
transportu ponad wartosci przyjete w Kontrakcie nie moze by¢ podstawg roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaptfaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej
zaakceptowane na pismie przez Inspektora nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do oczyszczenia
nawierzchni drég i ulic z ziemi nanoszonej przez pojazdy.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne warunki wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania robot podano w Ogolnej ST-00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 5.

5.2 Zasady prowadzenia robot
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Wykopy nalezy wykonywa¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadno$ci, okre§lonych w p.
6.2. Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robot, a naprawa uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od Dokumentacji Projektowej obciaza Wykonawece.
Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢ odsaczone i wbudowane w nasyp.
Odspajanie i transport gruntdw przydatnych, przewidzianych do budowy nasypu sa dopuszczalne
tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace sprzg¢tu gwarantujacego roztozenie i
zaggszczenie gruntu zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i Specyfikacji Technicznych.
O ile Inspektor nadzoru dopusci czasowe sktadowanie gruntow nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢
przed nadmiernym zawilgoceniem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogélnej ST-00.00. ,,Wymagania Ogélne” pkt. 6.

6.2 Pomiary cech geometrycznych
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. | Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwo$¢ pomiarow
1 Szerokos¢ i glebokosé 1 razna 100 m
2 | Powierzchnia skarp 1 razna 100 m
3 Pochylenie skarp Srazna 100 m

6.2.1. Szerokos¢ i glebokosé

Szeroko$¢ i glebokos¢ cieku powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa z tolerancja L1 10 cm.

6.2.2. Powierzchnia skarp

Maksymalna gl¢bokos¢ wklesnigé na powierzchni skarp wykopu nie moze przekracza¢ 10 cm przy
pomiarze tata 3 metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania dotyczace roéwnosci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarp lub okreslone przez Inspektora nadzoru.

6.2.3. Pochylenie skarp

Pochylenie skarp wykopu nie moze rézni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego
warto$ci wyrazonej tangensem kata.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robot podano w ST-00.00. ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
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Objetosci wykopow beda obliczone przez Wykonawce w m® (metrach sze$ciennych) i sprawdzone
przez Inspektora nadzoru. Obliczenia beda oparte na Dokumentacji Projektowej i pomiarach w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru podano w ST-00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 8. Roboty ziemne uznaje si¢
za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan przeprowadzonych
przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymaganiami. W przypadku gdyby wykonanie cho¢ jednego
elementu robot ziemnych okazato si¢ niezgodne z wymaganiami, roboty ziemne uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa. W tym przypadku Wykonawca robdt zobowiazany jest
doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i przedstawi¢ je do ponownego odbioru.
Dodatkowe roboty w opisanej wyzej sytuacji nie podlegaja zaplacie.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Platno$¢ za 1 m’ nalezy przyjmowaé na podstawie obmiaru i oceny jako$ci robét w oparciu o wyniki
pomiardéw i badan laboratoryjnych. Cena jednostkowa dla wykopow obejmuje:

— prace pomiarowe,

— wykonanie i utrzymanie materacow drewnianych pod koparki (lub zastosowanie innej
alternatywnej technologii prac),

— wykonanie wykopu z transportem urobku do miejsca wbudowania,

— profilowanie skarp wykopu zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

— przeprowadzenie wymaganych pomiardéw i badan laboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy
- PN-B-02481:1998 Geotechnika. Terminologia, symbole literowe i jednostki miary.

- PN-B-12095:1997 Urzadzenia wodno-melioracyjne. Nasypy. Wymagania i badania przy

odbiorze.
SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-00.04
ROBOTY MELIORACYJNE,
UMOCNIENIOWE
1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST (SST-00.04)
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Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt w ramach
prowadzenia robot hydrotechnicznych .

1.2 Zakres stosowania ST (SST-00.04)
Specyfikacja Techniczna jest stosowana przy opracowaniu dokumentoéw przetargowych oraz realizacji

robot.

1.3 Zakres robot objetych ST (SST-00.04)
Niniejsza specyfikacja dotyczy robdt zwigzanych z wzmocnieniem dna i skarp.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej ST s zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i Ogdlng
Specyfikacjg Techniczna.
Ilekro¢ w ST jest mowa o:

faszynie - faszyna wiklinowa lub les$na.

kiszce faszynowej - elastyczny element sktadajacy si¢ z faszyny ulozonej wzdtuz osi i przewiazany
drutem w okreslonych odstepach.

darninie - ptat wierzchniej warstwy gleby, przeroénigtej i zwiazanej korzeniami roslinnosci trawiastej
0 migzszosci 6-10 cm.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja

Projektowa SST i poleceniami Inzyniera. Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w Ogoélnej
Specyfikacji Techniczne;j.

2.MATERIALY

2.1 Faszyna
Faszyna powinna spelnia¢ wymagania normy BN-69/8952-30 i BN-63/9224-04.

2.2 Darnina
Darning nalezy wycinaé z obszarow potozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy

przeprowadza¢ przy uzyciu specjalnych plugow i krojow. Platy lub tasmy wycigtej darniny, w
zaleznosci od gruntu na jakim beda uktadane, powinny mie¢ szerokos$¢ od 25 do 50 cm i grubo$¢ od 6
do 10 cm. Wycigta darnina powinna by¢ w krotkim czasie wbudowana. Darning, jezeli nie jest od razu
wbudowana, nalezy uktada¢ warstwami w stosy, strong porostu do siebie, na wysokos¢ nie wigksza
niz 1 m. UloZone stosy winny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych
darning przed zanieczyszczeniem, najwyzej przez 30 dni.

2.3 Szpilki, paliki, pale
Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z galtezi, zerdzi lub drewna szczapowego.

Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubos¢ szpilek powinna wynosi¢ od 1,5 do 2,5 cm, a
dtugos¢ od 20 do 30 cm.

Paliki i pale powinny by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami BN-65/9226-01.
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2.4 Geosyntetyk
Rodzaj geosyntetyku i jego wtasciwosci powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w
dokumentacji projektowe;j.

3 SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 3.
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdéw i iloSci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez Inzyniera. Zgodnie z technologia zalozona w
Dokumentacji Projektowej do wykonania robot proponuje si¢ uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

— ciagniki rolnicze z przyczepami,

— wibromtoty.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 4.

Transport powinien zapewniaé:
— stabilno$¢ pozycji zaladowanych materiatow,
— zabezpieczenia materiatow przed ich uszkodzeniem,
— kontrolg zatadunku i wytadunku.
Nalezy zadbac o wlasciwe zabezpieczenie tadunku i bezpieczenstwo transportu.

4.2 Transport materialow

4.2.1. Transport materialéw z drewna

Faszyng, kiszke faszynowa, szpilki, paliki 1 pale mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w
warunkach zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

4.2.2. Transport darniny

Darnine mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajgcych przed
obsypaniem sie ziemi roslinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innymi uszkodzeniami.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 5.

5.2 Umocnienie stopy karpy rowu kiszka faszynowa
Wykonanie umocnienia stopy skarpy rowu nalezy wykona¢ w postaci kiszki faszynowej © 20 cm.

Ubezpieczenie sktada si¢ z wbitego w stope skarpy rzedoéw palikow, na ktére zaktadana jest kiszka
faszynowa. Paliki wbijane sa ukos$nie o nachyleniu 3:1, rozstaw palikow w rzedzie 0,5m. Za paliki od
strony brzegu zakladana jest kiszka faszynowa. Kiszka powinna by¢ wpuszczona w dno minimum
Scm. Kiszke nalezy przybi¢ takze do podtoza szpilkami w odstepach co 1,0m. Za kiszka faszynowa
oraz na skarpie ulozy¢ darning min. 50cm po skarpie.

5.3 Umocnienie kiszka faszynowa 3 x O 20 cm
Na wyznaczonych odcinkach, gldownie gdzie planowane jest podniesienie terenu, nalezy wykonaé
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umocnienie stopy skarpy kiszka faszynowa 3 x @ 20 cm. Ubezpieczenie sktada si¢ z wbitych dwoch
rzedow pali, miedzy ktore dane sa trzy kiszki faszynowe 3 x @ 20 cm. Pale o wymiarach: 1,80 — 2,00
m i $rednicy 8-10cm wbijane pionowo. Rozstaw pali w rzgdzie od strony wody 0,5m, od strony
odziemnej 1,0m, odstgp miedzy rzedami 20 cm. Migdzy pale zaktadane sa kiszki, jedna na druga.
Przestrzen wolna migdzy kiszkami od strony brzegu wypehi¢ $cisle faszyna. Dolna kiszka powinna
by¢ wpuszczona w dno minimum Scm. Gorna kiszka po docisnigciu jest przybita palikami $rednicy 4
— 6 cm, dlugos¢ 1,0 - 1,10 m w odstepach okoto 1,0 m. Za kiszki od strony brzegu zaktadane sa ptaty
darniny na mur (lub k¢py traw) warstwa grubosci okoto 20cm.

5.4 Wykonanie tamy szkieletowej
Tama sktada si¢ z dwoch rzedow kolkoéw drewnianych o Srednicy @ 8-12 cm i dtugosci okoto 1,20-

1,50 m. Pale nalezy pograzy¢ w dno na glebokos$¢ okoto 0,70 — 1,00 m. Rozstaw pomi¢dzy dwoma
rzedami pali przyja¢ okoto 50 cm natomiast rozmieszczenie pary pali na dtugosci przyja¢ w wielkosci
1,0m. Pomigdzy rzeczone pale nalezy $cisle uktadaé ,peki’ galezi pozyskane z wycinki. Galgzie
uktadaé tak aby przestrzenie pomigdzy kolejnymi ,,pgkami,, gatezi (co$ na wzor kiszki faszynowej)
byly jak najmniejsze. Po wypehieniu przestrzeni pomigdzy kotkami, zwienczenia kotkow potaczyc
drutem stalowym @ 5 mm. Od strony odziemnej (wewngtrznej) zamocowaé pas geotkaniny o tacznej
szeroko$ci okoto 1,50 m. Geotkanine do pali mocowaé za pomoca drutu. Ewentualne zaktady na
laczeniu paséw geotkaniny wykonaé nie mniejsze niz 1,0m

6 KONTROLA JAKOSCI MATERIALOW

6.1 Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w Ogélnej Specyfikacji Technicznej pkt. 6.

6.2 Kontrola jako$ci darniowania
Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rowna i nie ma widocznych

szczelin i obsunig¢, czy poszczegdlne platy darniny nie wyrdzniaja si¢ barwa charakteryzujaca jej
nieprzydatno$¢ oraz czy szpilki nie wystaja ponad powierzchnig. Na powierzchni ok. 1 m® nalezy
sprawdzi¢ szczelno$¢ przylegania poszczegolnych ptatéw darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

6.3 Kontrola jako$ci umocnien faszynowych.
Kontrola polega na ocenie wizualnej jakosci wykonanych robot i ich zgodnosci z Dokumentacjg, oraz

na sprawdzeniu $rednicy kiszki faszynowej i jakosci faszyny.

7 OBMIAR ROBOT

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w Ogdlnej Specyfikacji Technicznej pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot jest:

1 m* (metr kwadratowy) wykonanego darniowania,
— 1 mb (metr biezacy) wykonania umocnienia kiszka faszynowa,
— 1 mb (metr biezacy) wykonania umocnienia tama szkieletowa.
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8 ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt. 8.

Odbiér materiatéw dokonuje Inzynier, zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi przepisami, na podstawie
oceny kontroli jakosci materiatéw przeprowadzonej wg pkt. 6. Partia materiatdw uznana w wyniku
kontroli za niezgodng z wymaganiami technicznymi moze by¢ przez wytwodrnie przesortowana i
przedstawiona do ponownej kontroli. Materiaty odrzucone powinny by¢ usuniete z placu budowy.
Odbioru robét dokonuje Inzynier, zgodnie z obowigzujgcymi aktualnie przepisami, na podstawie
oceny wynikéw kontroli jakosci robdt. Odbioru robot nalezy dokonywac w jak najkrétszym czasie po
ich zakonczeniu, w tym samym sezonie budowlanym. Roboty uznane przez Inzyniera za niezgodne z
warunkami technicznymi, nalezy poprawi¢ w terminie ustalonym przez Inzyniera i przedstawi¢ do
powtdrnego odbioru.

9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogolne zasady dotyczace platnosci
Ogdlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Ogdlnej specyfikacji technicznej pkt. 9. Ptatnos¢

nalezy przyjmowac zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, obmiarem robét, oceng jakosci uzytych
materiatow i oceng jakosci wykonania robot na podstawie wynikéw badan i pomiaréw.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania jednostki obmiarowej robot obejmuje:

— prace przygotowawcze,

— prace pomiarowe,

— oznakowanie robot,

— transport materiatdw przewidzianych do wykonania robot,

— wykonanie, rozbiorka i utrzymanie ewentualnych drég tymczasowych,
— przygotowanie podloza,

— wykonanie obiektow i robot,

— uporzadkowanie miejsca robot i usunigcie pozostatych materiatow,

— wykonanie niezb¢dnych pomiaréw i badan.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— PN-ISO10318:1993 Geotekstylia. Terminologia,

— PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne,

— BN-69/8952-30 Faszyna wiklinowa,

— BN-63/9224-04 Faszyna i kotki faszynowe,

— BN-69/8952-27 Kiszki faszynowe,

— BN-65/9226-01 Koftki faszynowe,

—  PN-B-12099: 1997 Zagospodarowanie pomelioracyjne. Wymagania metody badan.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-00.05

UTWARDZENIE CIAGU KOMUNIKACYJNEGO WOKOL
ZBIORNIKA

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST (SST-00.06)

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru utwardzenia ciagu komunikacyjnego z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie
zwiazanych z realizowanym zadaniem: ,, Rekultywacja, renaturyzacja oraz utrzymanie zbiornika
wodnego w miejscowosci Charzyno”.

1.2 Zakres stosowania ST (SST-00.06)
Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna jest dokumentem kontraktowym i przetargowym przy zlecaniu

i realizacji robot melioracyjnych wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST (SST-00.06)
Roboty, ktorych dotyczy, ST obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie utwardzenia ciagu komunikacyjnego (alejek) w rejonie przedmiotowego zbiornika
nawierzchnig z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie..

1.4 Okreslenia podstawowe
Okredlenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami oraz z

okresleniami podanymi w ST "Wymagania ogdlne"

1.4.1. Nawierzchnia z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub
wigce] warstw zaggszczonej mieszanki, ktora stanowi warstwg no$na nawierzchni drogowe;.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja

Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera. Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST
"Wymagania ogolne"

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST "Wymagania ogolne".

2.1 Rodzaje materialow
Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno

by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych
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1 otoczakow albo ziaren zwiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

Materiatem do wykonania warstw odsaczajacych i wyréwnawczych powinien by¢ piasek gruby
2.2 Wymagania dla materialow

2.2.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na nawierzchni¢ wykonywane metoda
stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo do nawierzchni (gorna warstwe) lub nawierzchni¢ jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowe pomocnicza (dolna warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggta i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego
ziarna kruszywa nie moze przekraczac¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.2.2. Whasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

TABLICA 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegolnienie Kruszywa tamane Badania
wlasciwosci W-wa gorna | W-wa dolna wedhug
Zawarto$¢ ziaren mniejszych niz PN-B-06714
1 d2do 10 d2do 12
0,075 mm, % (m/m) ec2do ) of g 115 [3]
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) Zawarto$¢ nadziarna, 5 10 PN-B-06714
% (m/m), nie wigcej niz -15[3]
3 Zawartos$¢ ziaren nieforemnych 35 40 PN-B-06714
% (m/m), nie wigcej niz -16 [4]
Zawarto$¢ zanieczyszczen
4 organicznych, % (m/m), nie wigcej 1 1 PN-B-04481 [1]
niz
Wskaznik piaskowy po pigcio-
5 | krotnym zaggszczeniu metoda I lub I | od 30 do 70 | od 30 do 70 BItI(;?Af[/;:fl
wg PN-B-04481, %
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles
a) 'sc1el.‘alnosc (V:alko.Wlta'po Pel'r?ej 35 50 PN-B-06714
6 liczbie obrotow, nie wigcej niz 42 [12]
b) $cieralnos¢ czesciowa po 1/5 pelnej 30 35
liczby obrotow, nie wigcej niz
7 | Nasiakliwo$¢, %(m/m), nie wigcej niz 3 5 P N_'Fg'(;g]m‘
Mrozoodporno$¢, ubytek masy po 25
8 cyklachpzarnraZani;/, %(m/m};,pnie PN-B-06714
. 5 10 -19 7]
wigcej niz
PN-B-06714
9 Rozpad krzemianowy i zelazawy -37[10]
tacznie, % (m/m), nie wigcej niz - - PN-B-06714
-39 [11]
Za\ival'tO.SC zwiazkow siarki W. PN-B-06714
10 przeliczeniu na SO3, %(m/m), nie
. 1 1 -28 [9]
wigcej niz
Wskaznik nosno$ci w,. mieszanki
1 kruszywa, %, nie mniejszy niz: PN-S-06102
a) przy zaggszczeniu Ig * 1,00 80 60 [21]
b) przy zageszczeniu Ig 3 1,03 120 -

2.2.3. Material na warstwe odcinajaca
Na warstwe odcinajaca stosuje sig: piasek wg PN-B-11113 [16],

3. SPRZET

Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST "Wymagania ogolne" pkt 3.

Wykonawca przystepujacy do wykonania nawierzchni z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

powinien wykazac¢ si¢ mozliwos$cia korzystania z nastgpujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i1 stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W
miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub male walce wibracyjne.
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4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST "Wymagania ogdlne" pkt 4.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialow powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Warunki przystapienia do robot
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza

bezposrednio przed rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wezesdniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podioza,jest
mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2 Profilowanie i zage¢szczanie podloza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich

zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rz¢dnych podloza. Zaleca sig, aby rzg¢dne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na gleboko§¢ zaakceptowana przez
Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzgdnych wysoko$ciowych i zagesci¢ warstwe do
uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy 2.

Do profilowania podtoza nalezy stosowa¢ rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania. Zageszczanie podloza
nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 2. Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia podtoza (1)

Strefa korpusu Minimalna wartos$¢ I dla:

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,00
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Na gtebokosci od 20 do 50 cm od powierzchni 0.97
podtoza ’

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszczenia, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny 1 wtorny modut odksztatcenia podloza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancja od -20% do +10%.

5.3 Wykonanie warstwy wyréwnawczej
Kruszywo powinno by¢ rozkladane w warstwie o jednakowej grubosSci, przy uzyciu réwniarki, z

zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubo$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiagnigto grubosé projektowana.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsaczajacej lub odcinajacej
o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo. Rozpoczgcie
uktadania kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze przez Inzyniera warstwy poprzednie;j.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zaggszczeniem wymieni¢
kruszywo na materiat o odpowiednich wtasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy przystapic
do jej zaggszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i stopniowo przesuwac
pasami podtuznymi czg$ciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej osi. Zaggszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwaé pasami podiuznymi
czesciowo nakladajacymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na biezaco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materiatu, az do otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedostgpnych dla walcéw warstwa odcinajaca i odsaczajaca powinna by¢ zaggszczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zaggszczanie nalezy kontynuowaé do osiagnigecia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwg odsaczajaca lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontroleg
zaggszezenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.
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Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci
optymalnej, kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnosé¢
kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreSlong iloscia wody i
rownomiernie wymieszac.

5.4 Wytwarzanie mieszanki kruszywa lamanego
Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w

mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzglgdu na koniecznosé
zapewnienia jednorodnos$ci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych
frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce
wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.5 Wbudowywanie i zageszczanie nawierzchni z kruszywa
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej

ostateczna grubo$¢ po zaggszczeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo
uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa nawierzchni powinna by¢
roztozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych.
Jezeli nawierzchnia sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢
wyprofilowana 1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokos$ciowych.
Rozpoczgcie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnosé
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona
okreslona ilo$cia wody i1 rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnos¢ mieszanki
kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszankg nalezy osuszyc.

Wskaznik zaggszczenia nawierzchni wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjgtemu
poziomowi wskaznika nosno$ci nawierzchni wg tablicy 1, Ip. 11.

5.6 Utrzymanie nawierzchni

Nawierzchnia po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w
dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa nawierzchnig
do ruchu budowlanego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia nawierzchni,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania nawierzchni
obciaza Wykonawce robot.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania dotyczgce cech geometrycznych nawierzchni

6.1.1. Szerokos$¢ nawierzchni
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Szerokos$¢ nawierzchni nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szeroko$¢ nawierzchni powinna by¢ wigksza od szerokosci
warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazanag w dokumentacji
projektowe;.

6.1.2. Rownos$¢ nawierzchni

Nierownosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzy¢é 4-metrowa lata lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nierownosci poprzeczne nawierzchni nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierownosci nawierzchni nie moga przekracza¢ 10 mm

6.1.3. Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
z tolerancja £ 0,5 %.

6.1.4. Rze¢dne wysoko$ciowe nawierzchni
Réznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi nawierzchni i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ + 1 cm, -2 cm.

6.1.5. Uksztaltowanie osi nawierzchni i ulepszonego podloza
Os$ nawierzchni w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz + 5
cm.

6.1.6. Grubo$¢ nawierzchni
Grubos¢ nawierzchni nie moze si¢ r6zni¢ od grubos$ci projektowanej o wigcej niz: £ 10%,

6.2 Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni

6.2.1. Niewlasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktore wykazuja wicksze odchylenia od okre§lonych w punkcie
6.4 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyrownane 1 powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ nawierzchni jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm 1 nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzy¢
nawierzchni¢ przez spulchnienie warstwy na pelna grubo$¢ do polowy szeroko$ci pasa ruchu,
dotozenie materialu i powtérne zageszczenie.

6.2.2. Niewlasciwa grubos$¢ nawierzchni

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe
nawierzchni. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na
odpowiednia gltebokosé, zgodnie z decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich
wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t nastapi ponowny pomiar i
ocena grubosci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
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6.2.3. Niewlasciwa no$no$¢ nawierzchni
Jezeli no$nos$¢ nawierzchni bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca nawierzchni tylko wtedy, gdy zanizenie
no$nosci nawierzchni wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce nawierzchni.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST "Wymagania ogdlne" pkt 7.
7.1 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej nawierzchni z kruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST "Wymagania ogdlne" pkt 8.

8.1 Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czg$ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2 Odbiodr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbioér robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1 jakoS$ci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbioér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postgpu robot.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czesci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie

dokumentow zawierajacych komplet wynikoéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.
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8.3 Odbior czesciowy
Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czg¢§ciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4 Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakoS$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawcg wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi§mie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdéw, o
ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecno$ci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow, ocenie wizualnej
oraz zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot
uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupehiajacych w
warstwie Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i SST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢ wykonywanych robdt w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastepujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupekniajace lub
zamienne),
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recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiazki obmiaréw (oryginaly),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z SST 1 ew.

PZJ,

7. opinig¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zataczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych

robdt wiascicielom urzadzen,

AN

9. geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;j.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin

odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
8.5 Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbidr ostateczny robot”.

9 PODSTAWA PEATNOSCI

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostkg obmiarowa

ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie

czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre$lone dla tej roboty w SST 1 w

dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

— robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

— warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkoéw i
transportu na teren budowy,

— warto$C pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
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koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualng naprawg podloza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zageszezenie roztozonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

N

N kW

10.
11.
12.
13.
14.

15.
16.

10.1

PN-B-04481
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113

Normy

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki metoda
bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w bebnie Los
Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir
1 mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
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17.  PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci

18.  PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

19.  PN-B-30020 Wapno

20.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw

21.  PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
22.  PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia kamiennego
23.  PN-S-96035 Popioty lotne

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25.  BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne tamane do nawierzchni
drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutlu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptyta

28.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata

29.  BN-70/8931-06  Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugigciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12  Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

10.2 Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych,
IBDiM - Warszawa 1997.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-00.06
ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST (ST-00.08)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot

zwiazanych z wycinka drzew i krzewow, ktore zostana wykonane w ramach przedsigwzigcia:
., Rekultywacja, renaturyzacja oraz utrzymanie zbiornika wodnego w miejscowosci Charzyno”..

1.2 Zakres stosowania ST (ST-00.08)
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji

robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST (ST-00.08)
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwiazanych z wycinka drzew i

krzewow zgodnie z Dokumentacja Projektowa wraz z rysunkami. Material pochodzacy z usunigcia
drzew i krzewOw pozostaje wlasno$cia wlasciciela dziatki.
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1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami

i okre$leniami zawartymi w ST- Wymagania ogolne.

Drzewo — ro$lina wieloletnia duzych rozmiarow (Srednica powyzej 10 cm) o wyraznie wyksztatconym
pniu, ktory rozgatezia si¢ w korong.

Krzew (krzak) — roslina wieloletnia nie tworzaca wyraznego pnia, lecz rozgal¢ziajaca si¢ na wiele
pedow.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania

og6lne” pkt. 1.5. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa i ST.

2 MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania
ogolne” pkt. 4.

3.2 Sprzet stosowany do prac przygotowawczych
Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiom zawartym w

projekcie organizacji robot.
Proponuje si¢ uzy¢ nastepujacego sprzetu:

— pily mechaniczne,
— pily reczne,
— urzadzenie do mielenia gatezi, lisci, krzakow.

4 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania
ogo6lne” pkt. 4. Zgodnie z technologia zatozona w Dokumentacji Projektowej do transportu proponuje
si¢ uzy¢ takich srodkdéw transportu, jak:

samochdd skrzyniowy,
— przyczepa skrzyniowa,

samochod z wysiggnikiem koszowym,
spycharka,
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5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00
“Wymagania ogdlne” pkt. 5.

Wymagania dotyczace zakresu wykonania robot podano w Dokumentacji Projektowej. Wycinka
drzew i krzewow musi by¢ prowadzona wylacznie poza okresem lggowym.

5.2 Wycinka drzew i krzewow
Wycinka drzew i krzewow obejmuje usuniecie z terenu budowy wszystkich przeszkadzajacych drzew

1 krzewoéw zgodnie z dokumentacja projektowa, lub wskazanych przez Inzyniera. Koszty
administracyjne wycinki drzew ponosi Zamawiajacy.

Wycinke drzew i1 krzewdéw wykonywac¢ mechanicznie lub recznie. Materiaty z wycinki powinny by¢
usunigte z terenu budowy i przewiezione na miejsce wskazane przez Inwestora lub przez Inzyniera. .
Doty (wykopy) powstale po wykarczowaniu. znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w miejscach, gdzie
nie przewiduje si¢ wykonania wykopow pod projektowane obiekty nalezy zasypa¢ warstwowo
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagg$ci¢ zgodnie z wymaganiami
okreslonymi w specyfikacji technicznej z SST-00.02 ,,WYKONANIE NASYPOW”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania
ogo6lne” pkt. 6.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania ogolne” pkt.
7. Roboty objete niniejsza ST obmierza si¢ w jednostkach podanych w przedmiarze:

- szt. wycigtego drzewa
- m? usunietych krzakow
Cena 1 szt. $cigtego drzewa obejmuje:

— Scigcie drzewa, obcigcie gatezi

— transport pnia i galezi na miejsce wskazane przez wlasciciela drzewostanu (w obrgbie Gminy)

— zmielenie gatezi i liSci, ztozenie materialu na tymczasowym skladowisku, zatadowanie i
transport na sktadowisko odpadow

— karczowanie korzeni z transportem na sktadowisko odpadow

— zasypanie dolow wraz z zaggszczeniem gruntu

— uporzadkowanie terenu po robotach
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Cena 1 m’. §cietych krzewow obejmuje:

— wycigcie krzewu,

— zmielenie wycigtego materialu na miejscu, ztozenie materiatu na tymczasowym sktadowisku,
zatadowanie i transport na sktadowisko odpadow

— karczowanie korzeni z transportem na sktadowisko odpadow

— zasypanie dolow wraz z zaggszczeniem gruntu

— uporzadkowanie terenu po robotach

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania ogolne” pkt.
5. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacjami i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie okreslone wymagania zostaly spetnione.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
ustalona dla danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostkowa usunigcia drzew i krzakow obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oznakowanie prowadzonych robot,

- mechaniczng wycinke drzew,

- mechaniczne karczowanie pni,

- odcigcie galgzi od dtuzycy,

- zasypanie i zaggszczenie dotéw po karpinie,

- karczowanie krzakow i poszycia wraz z zatadunkiem pozostato$ci i odwiezieniem poza teren
budowy,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
SST-00.07
WYKONANIE NASADZEN

1. _WSTEP

1.1 Przedmiot ST (ST-00.09)
Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z zalozeniem i pielggnacja zieleni, zwigzanej z zadaniem: ,, Rekultywacja,
renaturyzacja oraz utrzymanie zbiornika wodnego w miejscowosci Charzyno”..

1.2 Zakres stosowania ST (ST-00.09)

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST (ST-00.09)

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z nasadzeniami
drzew oraz zieleni ozdobnej zrdéznicowanej gatunkowo zgodnie z Dokumentacja Projektowa wraz z
rysunkami.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami

1 okre$leniami zawartymi w ST- Wymagania ogdlne.
Ziemia urodzajna - ziemia posiadajaca wlasciwosci zapewniajace roslinom prawidtowy rozwdj.
Material roslinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatow jednorocznych i wieloletnich.

Bryla korzeniowa - uformowana przez szkotkowanie bryta ziemi z przerastajacymi ja korzeniami
rosliny.

Forma naturalna - forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami wzrostu.

Forma pienna - forma drzew i niektorych krzewow sztucznie wytworzona w szkotce z pniami o
wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem i uformowana korona.

Forma Kkrzewiasta - forma wiasciwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w szkélce przez
niskie przycigcie przewodnika celem uzyskania wielopgdowosci.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania

og6lne” pkt. 1.5. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa i ST.

2 MATERIALY
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2.1 Material roslinny
Drzewa i krzewy powinny by¢ prawidtowo uformowane z zachowaniem pokroju charakterystycznego

dla gatunku i odmiany i wyprowadzone zgodnie z zasadami agrotechniki szkotkarskie;j.
Wady niedopuszczalne:

- silne uszkodzenia mechaniczne;

- odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia;

- $lady Zerowania szkodnikow;

- oznaki chorobowe;

- zwigdnigcia i pomarszczenia kory zarowno na czg$ciach nadziemnych jak i korzeniach;

- martwica i peknigcia kory na przewodniku;

- uszkodzenia paczka szczytowego przewodnika w | wyborze formy naturalnej oraz w | i

Il wyborze formy piennej.

2.2 Nasiona traw

Nasiona traw najczes$ciej wystepuja w postaci gotowych mieszanek z nasion réznych gatunkow.
Gotowa mieszanka traw powinna mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg, numer normy
wg ktorej zostata wyprodukowana, zdolno$¢ kietkowania.

2.3 Nawozy mineralne
Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawarto$¢ azotu,

fosforu, potasu - N.P.). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie
transportu i przechowywania

3 SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania
ogo6lne” pkt. 3.

3.2 Wymagania dotyczace sprze¢tu
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni izolacyjnej powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

- glebogryzarek, plugow, kultywatoréw, bron do uprawy gleby,

- watu kolczatki oraz watu gladkiego do zakladania trawnikow,

- kosiarki mechanicznej do pielggnacji trawnikow,

- sprzetu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spycharki ggsiennicowej, koparki),

4 TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania
ogo6lne” pkt. 4. Transport materiatdow do zieleni izolacyjnej moze by¢ dowolny pod warunkiem, Ze nie
uszkodzi, ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych materiatow.

5 WYKONANIE ROBOT
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5.1 Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00

“Wymagania ogdlne” pkt. 5.

Wymagania dotyczace zakresu wykonania robdt podano w Dokumentacji Projektowej. Wycinka

drzew i krzewow musi by¢ prowadzona wylacznie poza okresem lggowym.

5.2 Nasadzenia drzew i krzewow

Glebe pod nasadzenia drzew i krzewow nalezy odpowiednio przygotowac. Doty nalezy
zaprawia¢ ziemig urodzajna.

Nalezy wytyczy¢ miejsca wysadzenia drzew i1 krzewow 1 oznaczy¢ je.

Uzyty do nasadzen materiat roslinny powinien mie¢ minimum 5 lat.

Uzyty do nasadzen material roslinny powinien by¢ zdrowy, wolny od szkodnikow
1 patogendéw, oraz pozbawiony ran i §ladow po Swiezych cigciach.

Uzyty do nasadzen materiat roslinny powinien mie¢ dobrze wyksztatcone bryly korzeniowe i
korony.

Drzewa 1 krzewy nalezy sadzi¢ do dolow, wykopanych w wyznaczonych miejscach,
wielkos$cia dopasowanych do bryt korzeniowych sadzonych roslin.

Doty nalezy zaprawi¢ ziemig urodzajna.

Ziemi¢ wokot posadzonych drzew nalezy uksztaltowaé w misy, zbierajace wode

Rury perforowane nawadniajaco-napowietrzajace instalowane w dotach bryt korzeniowych
drzew.

Rosliny po posadzeniu nalezy obficie podlac.

Glebe pod roslinami nalezy mulczowa¢ 5 cm warstwa kory. Przyjeto mulczowanie terenu

0,5 m? pod 1 krzew i drzewo.

Na trawnikach nalezy wysia¢ mieszank¢ traw, przeznaczona na miejsca zacienione. Jest to
mieszanka sktadajaca si¢ z: 5 czesci wiechliny zwyczajnej, 3 czeSci wiechliny gajowe;,
2 czeSci kostrzewy czerwonej roztogowe;.

Nalezy wysia¢ 35 gram trawy na 1 m?.

Glebe po wysiewie nalezy lekko przegrabié¢ i zwalowac.

Posadzone drzewa nalezy zabezpieczy¢ solidnym trojnogiem.

5.3 Trawniki

5.3.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikéw

Wymagania dotyczace wykonania robdt zwigzanych z trawnikami sa nast¢pujace:

teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

przy wymianie gruntu rodzimego na ziemi¢ urodzajng teren powinien by¢ obnizony w
stosunku do gazonéw lub krawegznikdéw o ok. 15 cm - jest to miejsce na ziemig urodzajna (ok.
10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

przy zaktadaniu trawnikow na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac si¢ 2
do 3 cm nad terenem,

teren powinien by¢ wyrownany i splantowany,
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ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona réOwna warstwa i wymieszana z kompostem,
nawozami mineralnymi oraz starannie wyréwnana,

przed siewem nasion trawy ziemig¢ nalezy watowa¢ walem gladkim, a potem walem -
kolczatka lub zagrabi¢,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy okres wiosenny, najp6zniej do polowy wrzesénia,

na terenie plaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci od 1 do 4 kg na 100 m2, chyba ze SST
przewiduje inaczej,

na skarpach nasiona traw wysiewane sg w ilosci 4 kg na 100 m2, chyba ze SST przewiduje
inaczej,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemia grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ walowana lekkim walem w celu ostatecznego
wyrownania i stworzenia dobrych warunkéw dla podsiakania wody. Jezeli przykrycie nasion
nastapito przez watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

mieszanka nasion trawnikowych moze by¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w
Dokumentacji projektowe;.

5.3.2. Pielegnacja trawnikéw.

Najwazniejszym zabiegiem w pielegnacji trawnikow jest koszenie:

pierwsze koszenie powinno by¢ przeprowadzone, gdy trawa osiagnie wysoko$¢ okoto 10 cm,
nastepne koszenia powinny si¢ odbywac w takich odstepach czasu, aby wysokos¢ trawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysokosci 10 do 12 cm,

ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinno by¢ wykonane z 1-miesigcznym
wyprzedzeniem spodziewanego nastania mrozow (dla warunkow klimatycznych Polski mozna
przyjac¢ pierwsza potowg pazdziernika),

koszenia trawnikow w catym okresie pielggnacji powinny si¢ odbywaé czesto 1 w regularnych
odstepach czasu, przy czym czgsto$¢ koszenia i wysoko$¢ cigcia, nalezy uzaleznia¢ od
gatunku wysianej trawy,

chwasty trwale w pierwszym okresie nalezy usuwac re¢cznie; Srodki chwastobdjcze o
selektywnym dzialaniu nalezy stosowac¢ z duza ostroznoscia i dopiero po okresie 6
miesiecy od zatozenia trawnika.

Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar w ciagu roku. Mieszanki
nawozOow nalezy przygotowywac tak, aby trawom zapewni¢ sktadniki wymagane w poszczegdlnych
porach roku:

wiosna, trawnik wymaga mieszanki z przewaga azotu,
od polowy lata nalezy ograniczy¢ azot, zwigkszajac dawki potasu i fosforu,
ostatnie nawozenie nie powinno zawiera¢ azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania
ogo6lne” pkt. 6.
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6.1 Nasadzenia drzew i krzewow
Kontrola w czasie wykonywania nasadzen polega na sprawdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

wielkosci wykonanych dotéw pod nasadzenia roslin

wymiany gleby jatowej na ziemi¢ urodzajna z kontrola grubo$ci warstwy rozscielonej ziemi,
prawidtowego posadzenia roslin,

zgodnosci materiatu roslinnego z ustaleniami dokumentacji projektowej,

prawidtowej czestotliwosci odchwaszczania,

okresow podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

Kontrola robdt przy odbiorze nasadzen dotyczy:

prawidlowej glgbokosci posadzenia rosliny
stanu zdrowotnego ro$liny

obecnosci chwastow

prawidlowego zabezpieczenia roslin

6.2 Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

okreslenia ilosci zanieczyszczen (w m3),

pomiaru odleglosci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

wymiany gleby jalowej na ziemig urodzajna z kontrola grubosci warstwy rozscielonej ziemi,
iloéci rozrzuconego kompostu,

prawidlowego uwatowania terenu,

zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowe;j,
gestosci zasiewu nasion,

prawidlowej czgstotliwo$ci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,

okres6w podlewania, zwtaszcza podczas suszy,

dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej ggstosci wykietkowanych zdziebet trawy.

Kontrola robét przy odbiorze trawnikow dotyczy:

7.

prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,lysin”),
obecnosci gatunkoéw niewysiewanych oraz chwastow.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania ogolne” pkt.

7.

Jednostka obmiarows jest:

m* (metr kwadratowy) wykonania trawnikéw,
szt. (sztuka) wykonania nasadzen drzew i krzewodw.

ODBIOR ROBOT
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Ogolne zasady odbioru robot podano w Specyfikacji Technicznej ST.00.00 “Wymagania ogolne” pkt.
5. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, Specyfikacjami i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie okreslone wymagania zostaly spetnione.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowa
ustalona dla danej pozycji Kosztorysu. Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

Wykonanie trawnikow:

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikow,
- pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
Wykonanie nasadzen:

- roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej,

- wykonanie nasadzen,

- pielegnacje nasadzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-G-98011 Torf rolniczy
PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

PN-R-67030 Cebule, bulwy, klacza i1 korzenie bulwiaste roslin
ozdobnych

BN-73/0522-01  Kompost fekaliowo-torfowy

BN-76/9125-01  Rosliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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