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1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACIJI

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specytikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
realizacji robot elektrycznych przewidzianych do wykonania w ramach rob6dt budowlanych przy
przebudowie instalacji w budynku Sali wiejskiej w Swieciu kotobrzeskim

Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji
obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie wszystkich robot
elektrycznych przewidzianych w projekcie budowlanym. Obejmuja prace zwiazane z dostawa
materiatow, wykonawstwem i wykonczeniem robot elektrycznych, wykonywanych na miejscu.
Roboty elektryczne obejmuja wykonanie wewngtrznej instalacji elektrycznej oswietlenia i gniazd
w/ w budynku i linii kablowe;.

1.2. Zakres robot objetych specyfikacja
W ramach prac budowlanych przewiduje si¢ wykonanie nastgpujacych roboét elektrycznych:
- wewnetrzna instalacja elektryczna oswietlenia budynku,
- wewngtrzna instalacja elektryczna gniazd budynku,
- wszystkie inne nie wymienione wyzej roboty elektryczne, jakie wystepuja przy realizacji

umowy.

Rozwiazania techniczne stanowiace podstaw¢ do wykonania tych robot sa przedstawione na
rysunkach oraz w opisie technicznym w projekcie budowlanym.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi Polskimi Normami i
Ogolna Specyfikacja Techniczna p. 1.5.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace zasad prowadzenia robot podano w Ogdlnej Specyfikacji
Technicznej p.2. Niniejsza specyfikacja obejmuje calo$¢ robot zwigzanych z wykonywaniem
wewngtrznych instalacji elektrycznych w/w budynku i linii kablowe;:

- przygotowanie i ukladanie przewodow instalacji,

- montaz osprze¢tu instalacji elektrycznej,
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania tych robot oraz ich zgodno$¢ z umowa,
projektem wykonawczym, pozostatymi SST 1 poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.
Wprowadzanie jakichkolwiek odstgpstw od tych dokumentéw wymaga akceptacji inspektora
nadzoru inwestorskiego.

1.5. Dokumentacja, ktora nalezy przedstawi¢ w trakcie budowy

Dokumentacja przedstawiana przez Wykonawce w trakcie budowy musi by¢ zgodna z zasadami

podanymi w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.

Dodatkowo wykonawca dostarcza¢ bedzie nastgpujace informacje:

1. Harmonogram 1 kolejno$¢ prac elektrycznych.

2. Rysunki robocze wymagane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

3. Wykaz uzytych materiatéw.

4. Swiadectwa jako$ci przedstawione przez producenta wyszczegolnione w dalszej czesci
opracowania.

5. Zalecenia i instrukcje dostarczane przez producentow, wyszczegdlnione w dalszej czgsci
opracowania.



2. MATERIAtLY

2.1. Ogblne wymagania dotyczace materiatow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej

2.2 Przewody
Przewody stosowane przy wykonywaniu w/ w robot musza posiada¢ na swoich izolacjach
zewngtrznych cechg rozpoznawcza producenta oraz odpowiednie symbole literowe zawierajace
informacje o konstrukcji przewodu, zastosowanych materiatach i jego parametrach technicznych.
Izolacja na nich musi by¢ cata, nie moze by¢ na niej przecigé, przetar¢ i innych uszkodzen
mechanicznych.

2.3 Osprzet instalacji elektryczne;.
Wszystkie zastosowane w instalacji elektrycznej elementy takie jak: gniazda wtyczkowe, faczniki
klawiszowe, bezpieczniki, wytaczniki réznicowo- pradowe, itp. musza posiadac atesty
dostarczane wraz z elementami przez producentow.

2.4 Rozdzielnia
Rozdzielnia zastosowana w instalacji elektrycznej budynku musi speinia¢ warunki zawarte w
projekcie budowlanym, obudowa i jej wyposazenie musza posiadaé atesty dostarczone przez
producentow.

2.5 Materiaty pomocnicze.

- $ruby stalowe z kotkami rozporowymi,

- puszki podtynkowe PCV,

- kostki do taczenia poszczegolnych odcinkdéw przewodow.
Wszystkie wymienione materialty musza posiada¢ odpowiednie atesty dostarczone przez
producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.5

3.2. Sprzet do niezbgdny do wykonania Robot
Rodzaje sprzetu uzywanego do robot elektrycznych pozostawia si¢ do uznania wykonawcy, po
uzgodnieniu z inspektorem nadzoru budowlanego. Jakikolwiek sprzgt, maszyny lub narzedzia nie
gwarantujace zachowania wymagan jako$ciowych robot 1 przepisow BIOZ zostana przez
inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.6
4.2. Transport materiatow

Wszystkie materiaty niezb¢dne do wykonanie elementow wchodzacych w skiad robot

elektrycznych mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi przez

inspektora nadzoru inwestorskiego.

5. WYKONANIE ROBOT



5.1. Zasady og6lne wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej

5.2. Wewnetrzne instalacje elektryczne.

W pierwszej kolejnosci nalezy wytyczy¢ trasy, ktoredy przewody instalacji beda przebiegaé oraz

wyznaczy¢ zgodnie z dokumentacja miejsce usytuowania RG.

Trasy utozenia przewoddéw powinny przebiega¢ w liniach prostych réwnolegtych i prostopadtych

do krawedzi §cian i stropow. Ztacza powinny by¢ umieszczone w miejscach dostepnych dla
dozoru i obstugi, chronione przed uszkodzeniami, wptywami atmosferycznymi oraz dostgpem
osob trzecich. W instalacji elektrycznej nalezy zastosowa¢ wyodrebnione obwody o$wietlenia
goérnego, gniazd wtyczkowych ogoélnodostepnych oraz gniazd wtyczkowych urzadzen
zainstalowanych na stale (dla odbiornikéw o mocy 2 kW 1 wigcej). W instalacji elektrycznej
nalezy zainstalowac ochrong przepigciowa.

Obwody odbiorcze powinny by¢ tak podtaczone do wewngtrznej linii zasilajacej, aby obciazenia

poszczegbdlnych faz byly mozliwie jednakowe, nie wywotujace niedopuszczalnej asymetrii

napig¢. Kazde odgatgzienie musi by¢ wyposazone w zabezpieczenie nadpradowe umieszczone w

RG.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej

6.2. Zainstalowane elementy instalacji elektrycznej nalezy przed przekazaniem ich do
eksploatacji przygotowaé do sprawdzenia i prob. Wszelkie elementy instalacji podlegaja
sprawdzeniu w zakresie:

- zgodnosci z dokumentacja techniczna,

- poprawnos$ci montazu,

- kompletno$ci wyposazenia,

- poprawno$ci oznaczenia,

- braku widocznych uszkodzen,

- nalezytego stanu izolacji,

- atestow producentéw wszystkich zastosowanych wbudowanych elementéw instalacji.

W czasie kontroli szczeg6lna uwaga bedzie zwracana na sprawdzenie zgodnos$ci prowadzenia
robot z projektem organizacji robot i przepisami BIOZ.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady prowadzenia obmiaro6w robot
Ogolne zasady dokonywania obmiaréw robdt podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej.
Podstawa dokonywania obmiarow, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegbdlnych pozycji, jest zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot .

7.2. Jednostki obmiarowe

Jednostkami obmiarowymi sa:
- 1 mb utozonego przewodu,

8. ODBIORY ROBOT I PODSTAWY PLATNOSCI



Ogolne zasady odbioréw robot i dokonywania ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej. Do
odbioru robot nalezy przedtozyc¢:

dokumentacj¢ powykonawcza,

protokoty pomiarow, w tym skutecznosci ochrony od porazen i rozktadu natgzenia oswietl.,
protokotly préob i pomiaréw urzadzen tego wymagajacych,

protokot z 72 — godzinnej proby dziatania urzadzen tego wymagajacych.

Podstawa ptatnosci sa ceny jednostkowe poszczegdlnych pozycji zawartych w wycenionym przez
wykonawcg przedmiarze robot, a zakres czynnosci objetych ceng okreslony jest w ich opisie.

Ceny jednostkowe obejmuja:

- Dostarczenie niezbgdnych materiatéw 1 innych elementow instalacji,

- wewngtrzne instalacje elektryczna oswietlenia budynku,

- wewnetrzna instalacja elektryczna gniazd budynku,

- prace wykonczeniowe oraz oczyszczenie stanowiska pracy i usunigcie — bedacych
wlasno$cia wykonawcy — materiatow z placu budowy.

9. PRZEPISY i DOKUMENTY ZWIAZANE

9.1 Zwiazane normatywy

Zarzadzenie ministra energetyki i energii atomowej z 3.05.1978 r. W sprawie warunkow
dostarczania energii elektryczne;,

Zarzadzenie ministra energetyki i gornictwa z 30.01.1976 r. W sprawie warunkow technicznych,
jakim powinna odpowiada¢ ochrona przeciwporazeniowa w urzadzeniach elektroenergetycznych
o napigciu do 1 kV,

Zarzadzenie ministra goérnictwa i energetyki z 1.09.1967 r. W sprawie ogo6lnych zasad
eksploatacji urzadzen energetycznych.

9.2 Zalecane normy

Maja zastosowanie wszystkie zwiazane z tym tematem normy polskie (PN) i branzowe (BN), w
tym w szczegolnosci:

PN-91/ E — 05009/02 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona przed
przepigciami.

PN-93/ E — 05009/482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajaca
bezpieczenstwo.

PN-91/ E — 05009/1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot,
wymagania podstawowe.

PN-IEC-364-5-52 Oprzewodowanie.

PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe — projektowanie i budowa.



